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Cas de la domotique

PUPITRE
UNITE DE 

TRAITEMENT

PREAC
TIONNEUR

ACTION
NEUR

Très souvent le 
réseau 230VAC

TRANS
METTEUR

CAPTEUR

Chaine d’information
ou Partie COMMANDE

Chaine d’énergie
ou Partie OPERATIVE

Ordres

Comptes‐rendus

EFFECTEUR

Consignes Signalisation
Restitution

Communication vers autres systèmes

Alimenter

Matière d’œuvre 
entrante

Matière d’œuvre sortante

Distribuer Convertir Transmettre

Acquérir

Traiter

Agir

Communiquer 
Dialoguer

Transmission 
à distance 
sans fil

Transmission 
à distance 
sans fil

D. PETRELLA – IA‐IPR STI Versailles



PUPITRE
Module de 
commande

ACTION
NEUR

Batterie
TRANS

METTEUR

CAPTEUR

Chaine d’information
ou Partie COMMANDE

Chaine d’énergie
ou Partie OPERATIVE

Comptes‐rendus

EFFECTEUR

Consignes Signalisation
Restitution

Communication vers autres systèmes

Alimenter

Matière d’œuvre 
entrante

Matière d’œuvre sortante

Convertir Transmettre

Acquérir

Traiter

Agir

Communiquer 
Dialoguer

Cas des maquettes de domotique 

D. PETRELLA – IA‐IPR STI Versailles


	Diapositive numéro 1
	Diapositive numéro 2
	Diapositive numéro 3
	Diapositive numéro 4

