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	Classe : 4ème
	Centre d’intérêt CI : Par quoi et comment sont réalisées l’acquisition et la transmission de l’information ?

	Capacités:

-  Identifier les étapes d’un programme de commande représenté sous forme graphique.

-  Modifier la représentation du programme de commande d’un système pour répondre à un besoin et valider le résultat obtenu.


Le client revient et souhaite pouvoir choisir 3 hauteurs de coupe  équidistantes l’une de l’autre selon la saison.
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Problématique 2 :     

Comment positionner la lame de la 


tondeuse sur 3 hauteurs équidistantes ?
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Caleul :

La résolution d’un servomoteur cor-
respond a la variation minimale en degré.

Résolution : N=1 => Angle=............ =





L’ingénieur a réalisé le programme n°2 (vidéo 

disponible en ressource sur http://intratek.free.fr). 
La hauteur de coupe est modélisée par la position 
du servomoteur. 
Il a réussi avec le client à trouver la hauteur de
coupe minimale et maximale.
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N en décirmal programmé par lutlisateur




· Position 1 = 100

· Text 1 = Hauteur 6,5 cm

· Position 2 = 77

· Text 2 = Hauteur 5 cm

· Le servomoteur utilisé est le servo 0. 


6– Après l’avoir réalisé et testé, ce programme correspond-il au souhait du client ?
………………………………………………………………………………………………………………..………………………..

……………………………………………………………………
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7– Vous devez donc aider votre ingénieur sur la réalisation du programme répondant à la problématique 2 . Émettez vos hypothèses :

	 
 

 

 

 

 

 

  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Travailler au brouillon dans un premier temps.


Après la présentation des résultats obtenus pour chaque groupe, le choix définitif portera sur ce programme :
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8- Ce programme répond-il à la problématique ?
…………………………………………………………………………..…………………………………………………………………………………………………………………………………………….
 

9– A l’aide de la caractéristique du servomoteur présentée ci-dessous, déterminer l’angle minimale et maximale, ainsi que sa résolution.













La communication et la gestion de l’information
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