Modélisation et simulation des
objets et systemes techniques.

Document ressources n°2

Milieu du cycle 4
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LA TECHNOLOGIE

AU SERVICE DE LA NATURE

Application ciblée d’herbicide par le premier

robot entierement autonome, pour un désherbage

ecologique et economique des cultures en ligne,
des prairies et des champs en inter-cultures.
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UNE MACHINE INNOVANTE,
AUTONOME ET ECONOME

Le robot travaille sans conducteur ni ocperateur. Il se deplace seul en s'orientant et se positionnamnt
grice & son GPS et sa cameéera Son systeme de vision lwi permet de suivre les lignes de culbture
et de detecter la presence et position des adventices dans et entre les lignes. Deux bras robo-
tigues appliquent ensuite une micro-dose d'herbicide de maniere tres cibléee wuniguement sur les
adventices détectés. Dans les champs nus ou les prairies, le robot se positionne précisement grice
& son GPS RTHE.

Lalimentation solaire permet au rocbot une autonomie complete en energie, méme par temps cou-
vert. Comme il adapte =2 vitesse & la densité des mauvaizes herbes, il est donc plutdt adapte & des
champs & faible/moyenne densité d'adwentices pour avoir une vitesse d'avamcement raisonnable.
Mous preconisons son utilisation en complement & une premiere application standard d'herbicide,
comme solutiom de rattrapage trés économe en herbicide (plus de 20x moins gu'un traitememnt
standard). La machine est entierement contrélee et configuree par une application sur Smariphone.

UNE UTILISATION SUR TOUTE L’ANNEE

MARS - AVRIL MAI = JUIN JUIL. - AQOT SEPT. - OCT.
Desherbage des vivaces Desherbage de la Desherbage des adven- Desherbage du colza®
dans les prairies et betterave* tices dans les prairies et et des vivaces dans les
imter-cultures inter-cultures prairies et inter-cultures
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Balaysge systematique Le bras robotigue depose Detection avec um taux Le robot peut Etre
du champ - aucun une micro-dose juste od de succes de > BEW** facilerment transporté
endroit mest oublié il faut — aucun gaspillage entre ou dans Lz ligne BVEC Un tracteur
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DONNEES
TECHNIQUES

Panneaux photovoltaiques

Cameéra et vision artificiells pour
le guidage et la reconnaissance

Navigation par GPS et capteurs
Entrainement électrique

Bras robotiques rapides
avecr pulverisateurs
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Reservoirs pour 2 produits différents

Donnees A titre indicatif, sufettes & changements sans p

2,20 % 1,770 % 1,30 (largeur x longueur x hauteur, caméra replies)

Ii

Largeur de travall

Espacement des cultures 35 a 70 cm (g|ustable)

Del@ raplde - Cadence 4 000 mouwh.

Efficacité du désherbage * B5 % des adventices détectées et détruies*=

Cellules solaires haut rendement (380W) et batterie

100% du champ est travalllé
Contrile & configuration Avec smartphone ou tablette (Android103)
Humildité du sol f vent Le zol me dolt pas &tre détrempé ou trop adhérent vent max 60 km/h aw sol
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