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Classe : 4ème Centre d’intérêt CI : Comment gérer un projet de conception et la réalisation d’un système automatisé ? 

Problème posé  : Comment valider les solutions techniques retenues et vérifier le bon fonctionnement du système ? 

Situation de départ  : 

 

 - Les solutions ayant étaient définies lors des séquences précédentes, il faut désormais tester et vérifier 
le fonctionnement de l’ensemble. 

 
Problématique  : 

 

- Comment valider les solutions techniques retenues et vérifier le bon fonctionnement du système ? 
 

Rappel de l’organisation  :  
 

- 2 ilots : Sécuriser le rez-de-chaussée et la fosse. 

- 2 ilots : Sécuriser la plateforme élévatrice. 

- 2 ilots : Sécuriser le premier étage. 

- Pour chaque ilot : à vous d’organiser la répartitio n des tâches à effectuer 

� Le travail est décomposé en 2 parties, prenez le temps de bien lire ce qui est demandé et de vous 
répartir le travail. Plusieurs tâches peuvent être effectuées en même temps. 

 

Objectifs  : 

 

- Réaliser la solution retenue pour sécuriser la partie étudiée par votre ilot : 

� Fabrication des pièces supplémentaires 

� Mise en place des capteurs 

� Modification du programme pour intégrer les nouvelles fonctions de services de sécurité 
 

- Valider la solution réalisée : 

� Contrôle des pièces fabriquées 

� Tester le programme pour valider les nouvelles fonctions de services de sécurité 
 

- Mettre à jour le planning suite à la réalisation des différents travaux 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 



 

1. Fabrication des pièces  
 

 - Pour fabriquer vos pièces, suivez la gamme de fabrication que vous avez réalisez lors de la séquence 
précédente. Utilisez le matériel mis à votre disposition. 

 

- Pour certaines pièces, vous allez utiliser une machine à commande numérique (Charly Robot).  
Il va donc falloir la programmer pour que celle-ci puisse usiner vos pièces. 

 

- Le travail va se faire en 3 étapes :  
 

� Apprendre à utiliser le logiciel du Charly Robot pour paramétrer la machine : 
 

- A l’aide du programme ressource (Ressources4eme\CI8\CFAO\start.exe), compléter la fiche sur 
le fonctionnement de la CFAO 
 

� Récupération du fichier réalisé en séquence 1 (à partir de solidworks) : 
 

- Ouvrir le fichier réalisé (solidworks) en séquence 1 représentant la pièce à usiner 
- Enregistrer le fichier au format « .dxf  » dans un dossier nommé « Usinage » 
- Lancer le logiciel « CharlyGraal » et ouvrir le fichier « .dxf » 

 
� Configurer la machine pour qu’elle effectue l’usinage : 

 
- Configurer les différents usinages pour réaliser votre pièce (contournage…) 
- Visualiser la simulation pour vérifier la conformité de votre programme 
- Appeler le professeur pour lancer l’usinage 

 

 
2. Programmation et validation des solutions  

 
- Cette partie va être effectuée en 2 étapes : 
 

� Réaliser le programme qui va piloter les nouvelles fonctions de sécurité que vous avez réalisées : 
 

- A l’aide du document ressource papier (programme de base), compléter la fiche « modification 
du programme » 

- Une fois terminé, lancer le logiciel « programming editor » et saisir votre programme. 
 
 

� Valider les solutions en intégrant les pièces et le programme réalisé sur la maquette : 
 

A l’aide du matériel fourni (boitier de commande, câbles, outils de mesure, fiche de contrôle…) 
 
- Vérifier les pièces fabriquées (dimensions correctes…) 
 
- Placer vos capteurs, actionneurs et pièces fabriquées sur la maquette à l’aide des fixations de 

type velcro et des différents éléments de fixation donnés par le professeur 
 

Exemples : 
 
 
 
 
 

 
 
- Envoyer le programme sur le boitier de commande Picaxe pour tester le programme 
 
- Compléter au fur et à mesure des tests, la fiche de contrôle 
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Socle pour servomoteur 

Barre d’attache pour 

fixation de pièces sur 

servomoteur 

Barre de fixation avec 

rainure 
Fixation de type velcro 


