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	Classe : 4ème
	Centre d’intérêt CI : Comment gérer un projet de conception et la réalisation d’un système automatisé ?

	Problème posé : Comment valider les solutions techniques retenues et vérifier le bon fonctionnement du système ?

	Programme initial de la plateforme : Montée et descente
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Table des entrées – sorties
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Situation n°2 : l’utilisateur est au RDC





L’appel de plateforme se fait en bas (appel_bas=1).


On active le moteur de montée de la plateforme (high m_monte) jusqu’à ce que le capteur (capt_haut) détecte la présence de la plateforme en haut 


(état = 1). On arrête le moteur (low m_monte).



































Situation n°1 : l’utilisateur est à l’étage





L’appel de plateforme se fait en haut (appel_haut=1).


On active le moteur de descente de la plateforme (high m_descent) jusqu’à ce que le capteur (capt_bas) détecte la présence de la plateforme en bas (état = 1). On arrête le moteur (low m_descent).














Initialisation du programme :





La plate forme se place en position haute.


On active le moteur de montée de la plateforme 


(high m_monte) jusqu’à ce que le capteur (capt_haut) détecte la présence de la plateforme (état = 1)
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