Académie de FICHE RESSQURCES

Versaiies Séquence 3

Classe : 4éme Centre d'intérét Cl :  Comment gérer un projet de conception et la réalisation d'un systéme automatisé ?

Probleme posé : Comment valider les solutions techniques retenues et vérifier le bon fonctionnement du systeme ?

Programme initial de la plateforme  : Montée et descente
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